ZX7-VIII控制板说明书
主板示意图：
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一、特点：

数字化的ZX7-VIII控制板，是为大功率焊机开发的双工位控制板；特点如下：

1、 该控制板有两套独立的控制电路；可以输出两组独立电源，也可以并联一体输出；由面板一体/分体按键切换
2、 具有平特性，降特性功能；

3、 远控，近控可以选择，远控可以配一体化小车面板，做埋弧电源；

4、 输出的型号可以任意设置

5、 一体机时带电压，电流双表显示，分体时两组独立显示，恒压显示电压，恒流显示电流；
二、功能说明
     按动‘分别一体切换’键，相应的分别、一体灯亮，并可调整相应的参数。  分别时两组独立调整，独立输出；一体时由第一组调整参数大小；
按动‘近控远控切换’键，相应的近控、远控灯亮。近控：使用本机的电位器调节参数；远控：使用远使用一体化小车面板调节参数。（远控埋弧焊功能）近控时：恒流焊机有空载输出，恒压按枪焊机才有输出。
按动‘恒流/恒压切换’键，相应的恒流、恒压灯亮。并可调整相应的参数。

备注：近控降特性  ；在分别/一体状态下，焊机直接输出

近控平特性 ；    在分别/一体状态下，焊机按枪才有输出

远控焊机的输出由一体化小车面板控制
三、参数设置

同时按下：分别/一体，远控/近控键进入设置状态，分别/一体键选择参数项，远控/近控键调整参数大小。
	显示参数项
	功能说明
	参数说明
	默认值
	特殊说明

	P01
	机器类型
	500-1600
	1000
	

	P02
	霍尔类型
	400-1000
	1000
	

	P03
	最高输出电压
	30-60
	50
	

	P04
	电流显示
	0：显示实际电流

1：显示预置电流值
	0
	

	P05
	手工焊控制（降特性）
	0：不受开关控制，一直有输出
  1：开关按下才有输出
	0
	

	P06
	
	
	
	备用


2.接口说明：

2.1 主板示意图：

[image: image2.png]



2.2 接口列表：

	编号
	接口说明

	J2
	单AC18V，双AC18V电源接口

	J3 J9
	枪开关，温控开关接口

	J4 J8
	弧压采样，霍尔采样接口(霍尔取负信号)

	J5 J7
	电位器给定接口

	J6
	接驱动板

	J1
	接埋弧焊面板 远控


（详细连接关系请参照系统接线图）
另外：主板上有四个电位器，按枪挂负载，调W2，W1是一组电源的电流，电压显示校准；W4，W3是另一组电源的电流，电压的显示校准。
备注：主板霍尔取负信号，主机霍尔要反方向装配。
3.主板外围接线图：（不做埋弧焊电源一体化小车面板就不用）
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4.带埋弧控制箱外围接线图
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